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ABB Soluciones para motores
Standard

Funciones de Proteccidn
Sobrecarga

Corto circuito
Pérdida de fase

Equipos
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baja tension
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T - Fusibles
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ABB Soluciones para motores
Alto desempeno

Control System

Voltage
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Soluciones integradas
« Control de motor
Proteccion de motor
Diagnostico de motor
Comunicacion



UMC100
Componentes Basicos

- UMC100

- UMC100 Panel de control
- Modulos de expansion.

- FieldBusPlug.
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UMC100
Proteccion inteligente del motor y sistema de control.

= Control del motor

= Proteccion del motor

- Diagndstico y mantenimiento

= Comunicacion por Bus de Campo




UMC100
Ajuste tradicional vs Ajuste con Controlador Inteligente.

= Equipos separados para el control, la
S supervision y el procesamiento de las

sefnales.

- Montaje y cableado de relés de sobrecarga,
termistores, conversores de corriente, etc..

- Cableado del circuito de control.

E ] - Cableado y montaje de equipos de
sefalizacion y mando (pulsadores)

UMC100 ofrece

= Proteccion del motor

E-:r-;.lu.-.{-.-::-.

- Manejo y administracion del motor
- Diagnostico del motor

- Comunicacion por bus de campo

En un solo equipo inteligente
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UMC Uso
Donde se usan UMC100

) Bp— E FE Electrification scope
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UMC Uso
Por qué los UMC100 son usados?

- Para evitar alguna parada de motor inesperada

- Detectando problemas de manera temprana
> Total informacién del estado del motor es requerida.

= Minimizar los tiempos muertos en caso de alguna parada del
motor inesperada.

> Mediante un diagnostico rapido y facil de entender.

« Estas son las razones por la cuales se invierte dinero en
controladores de motor en la industria.
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UMC100
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UMC100 Proteccion del motor
Panorama

= Proteccion de motores de induccion trifasicos
Tension de motor hasta 1000 V AC 50 / 60 Hz
Apto para corrientes nhominales del motor
240 mA a 63 A sin accesorios

> 63 A con transformador de corriente aux.

= Proteccion de

Sobrecarga segun EN/IEC 60947-4-1
clases de disparo 5E, 10E, 20E, 30E, 40E

Rotor bloqueado

Perdida de fase/ desbalance / secuencia

Sub- / Sobre corriente

Sub- / Sobre tension

Sub- / Sobre carga

Motor caliente Termistor

Falla a tierra Célculo o por sensor aux. CEM11
Varios arranques en ventana de tiempo
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UMC100 Proteccion
Sobrecarga segun IEC60947-4-1

= Proteccion basada en calculo de
modelo térmico avanzado

Time

= Valor de corriente

- Valor de carga térmica
= Tiempo de disparo (0-6533

Class 40E S)

Class 30E = Tiempo de refrigeracion
Class 20E

g:ass 1g§ - Refrigeracion despues de
ass sobrecarga basada en

Motor overload
protection

- Tiempo O

i

Current

- Cpacidad térmica

Cinco clases de disparo:

SE, 10E, 20E, 30E, 40E

LD, v s 2 FREPES



UMC100 Proteccion
Proteccion por sobrecarga

= Tiempo predefinido por el
usuario (fixed time=200 s).
Disparo al tercer arranque

- El re-arranque es posible
hasta despues de T5

« Recomendacion: Ajuste de
tiempo por % de carga
térmica.

- El nivel térmico de la carga
esta disponible a través
del panel o DTM.

©r =carga térmica del motor calculada
Tiempo de refrigeracion: 200 s
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UMC100 Proteccion del motor

Rotor blogueado

A

Blocking
Current

Motor
Current

running

start-up

Ajuste de: Nivel de corriente y
Tiempo de retardo.
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Proteccion de arranques prolongados
- Cargas muy pesadas
- Atascamiento mecanico

Activo durante el arranque

Rapida proteccion del motor vs.
sobrecarga térmica.

Reduce el stress térmico del motor,
proteccion del motor.

A tener en cuenta:
Corriente nominal (arranque normal)

Tolerancia para cargas esperadas.

AL 1D D
MnRpmp



UMC100 Proteccion del motor
Proteccion Baja / Alta Corriente

' Activa despues del arranque del
motor

A

Modos: advertencia y disparo

Proteccion por alta corriente

Motor
Current

- = Reduce el stress roteccion del
Trip Level ' =
Warn Level sistema mecanico del motor

- Deteccion temprana de situacion de

Warn Level sobrecarga.
Trip Level

Proteccion por baja corriente

t
- Deteccion de bandas interrumpidas-

start-up running Proceso seguro.

= Fallas de succién en las bombas.

Niveles de corriente (umbrales
adv y disparo), tiempos de

retardo.
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UMC100 Proteccion del motor
PTC/Proteccidon termistor

= Para motores con elementos PTC
integrados.

)
- - Responde a cambios abruptos de la

|
resistencia del termistor debido a
‘@ @\ cambios de temperatura de los

bobinados del motor.

Mator with intergated T Detecta obstruccion en el sistema de

PFTC sensors ; .
l refrigeracion del motor.

i\ |
| H = Proteccion de riesgos que un EOL no

puede detectar.

S~
U

- Deteccion de corto circuito y circuito
abierto del circuito del termistor.

Falla o advertencia

configurables.
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UMC100 Proteccion del motor
Monitoreo de fase

L1/2/3 - Perdida de fase
, ‘ ‘ ) = Evita el calentamiento del motor.
@ @
J% 20000 L = Desbalance de fase
=1 BEE0D

= Deteccidon de desbalance de corriente a

&) causa de variaciones de tension,

© problemas del motor, etc..

@ ”w‘ - Umbrales de pre-advertencia y disparo
o @ H

© o ajustables por separado.

- Se activa con el promedio de la corriente
en las 3 fases.

N TN\ = Secuencia de fase

L1,L3&L2 L112&L3 = Prevencion de rotacion equivocada

. . (bandas trasnsportadoras, trituradores...
Para evitar accidente o

dafios. - Importante Unidades moviles.

© ABB Group "l.l.

September 10, 2014 | Slide 17



UMC100 Proteccion
Con modulo de tension auxiliar

= Con este modulo de tension VI 150 or VI155, el
UMC100 ofrece las siguientes funciones

- Alta / Baja potencia

- Factor de potencia (cosPhi)

- Subcarga es importante para aplicaciones con
bombas

= Sub / Sobre tensiéon

- Todas las opciones tienen niveles de alarma/disparo
con retrasos de tiempo individuales



UMC100 Proteccion con modulo de tensién
Monitoreo de fase

. i = Sin modulo de tension:
L3 P

N - Las fallas por fase, s6lo pueden ser

D D D;? L s detectadas basados en la corriente

L durante la operacion del motor.

g S - Con médulo de tension:

D0 = Deteccion de problemas de manera

2 —_
‘ UMC100 Volt. Mod. temprana — antes del arranque del motor

[0 Bus

= Proteccién contra;
- Pérdida de fase
- Desbalance de fase

= Secuencia de fase

Revision de fallas de fase

antes del arranque del
motor
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UMC100 Proteccion con modulo de tensién
Monitoreo de fase

- Deteccion de problemas en la red

- Evita la reduccion de la eficiencia del motor,
sobre calentamiento y reduccién del
aislamiento-> reduccioén de la vida util del
motor.

« Los motores con desbalance presentan un

Proteccidon del motor ruido elevado durante la operacion.
basado en tension.

- Funciones disponibles

- Sobretension
= Subtension
- Pérdida y desbalance de fase por tension

= Distorsion armoénica (THD)

- Diferentes niveles de alarma y disparo
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UMC100 Proteccion del motor

PTC/Proteccidon termistor

f}l"‘m
_ |\

;',u 1 “-.
d L]

'. :E ) @@
..'.‘ M ’:

Mator with intergated
PTC sensors ABE |

R 14{_ li I

————————

Falla o advertencia

configurables.

© ABB Group
September 10, 2014 | Slide 21

= Para motores con elementos PTC

integrados.

Responde a cambios abruptos de la
resistencia del termistor debido a
cambios de temperatura de los
bobinados del motor.

= Detecta obstruccion en el sistema de

refrigeracion del motor.

= Proteccion de riesgos que un EOL no

puede detectar.

- Deteccion de corto circuito y circuito

abierto del circuito del termistor.



UMC100 Proteccion del motor
Proteccion por falla a tierra con CEM11

11,12, 13 = Proteccion de falla a tierra debido a
danos en el aislamiento.

= 4 tipos disponibles segun rango de
corriente y tolerancia.

o | 8 - 8 umbrales de ajuste.
20R@2922@ . .
© - Falla o advertencia configurables.
b;._,\,ﬁ?_;i L Umbrales Tamanos
el |
= 80... 1700 mA 20mm @

- 100 ... 3400 mA 35 mmJ

: = 120 ... 6800 mA 60 mm @
Proteccion del motor y

© ABB Group “ I. I.
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UMC100 Proteccion del motor
Proteccion por falla a tierra interna

L1L2L3 = Proteccion de falla a tierra debido a
asilamento de cables deteriorado, etc..

= Nivel de disparo y alarma

= Activo después del arranque (siempre)

= Pre-condiciones

- Corriente de falla a tierra tiene que ser
> 20% de la corriente nominal para ser
detectada.

= Solo se usa en redes con baja
impedancia a tierra.

- 2 Solo grandes corrientes de fuga seran
detectadas

Proteccion del motor.
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UMC100 Proteccion del motor
Supervision de chequeo

- Asegura que el motor realmente fue arrancado después de
un comando de arranque

- Tres opciones para supervision
- Basado en corriente (defecto)

= Basado en conmutacion de contacto auxiliar en el
contactor principal.

- Simulaciéon: No se realiza chequeo alguno,
solo disponible para propositos de prueba
a

- Retardos en el chequeo son configurables

© ABB Group " .' ..
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UMC100 Proteccion del motor
Limites para arrangue por tiempo

- Aplicacion:

= Proteccién del motor de muchos arranques en un tiempo
corto.

- Limite en el nUmero de arranques en un periodo de tiempo
configurable

- Ejecuta un tiempo de pausa entre dos arraques.

- Se configura falla/alarma en caso que algun arranque no haya
sido ejecutado.
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UMC100 Manejo del motor
Panorama

Integracion del control del motor y parametros segun los
blogues de funcionamiento

= Directo / Inversion / Arranque Estrella -Delta

= Variacion de polos / Dahlander

= Modo actuador

- Logica Programable y modificable libremente a través de
editor de bloques.

- Soporte desde diferentes estaciones de control
- (DCS, DI, Panel...)

- Soporte de diferentes modos de operacion.

= Remoto, Local 1, Local 2

- Modulos de expansion para aplicaciones que requieran de
mayor niamero de E/S

ks A FREPES



UMC100 Manejo del motor
Arranque de motores ofrecidos

Arranques
= Directos

= Inversion de giro

- Estrella-Delta

= Dos velocidades

Otros
- Actuador Apertura/cierre valvulas

- Relé de sobrecarga Actua solo como relé enviando
informacion mediante el bus de
campo.
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UMC100

PTC 120/230V AC
(o]

Arranque directo EJ. ¢ : :

[Z]®[ ] 11 12] 13] 4 ABE
------------------------------------------ 00
i HE il
1 2 1 2
FieldBus i \ Q%Q
Plug 0 UMC100 l
0| [24] [pO DI DI| [DI]
VI V] |3 0 141 |5
10| |11] (12 13 17| (18
A A A A A
- CEM11
EEE | Earth Fault Sensor
& v ‘
(] O
OV +24V Start Stop
Power Fault Local
supply
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UMC100 Manejo del motor
Arranques integrados

Checkhack Thermal

Example DOL Start Stop Start Mis=sing Fautt Start Crverload
l l | | Reset ) |
. 4*_*—?_{'
Off
DoL Error
|< ACET =
Checkback
(Current or Fresert I I I |
Contact) Absent
Relay Out ey I_l I_I |—|
Doo 2t

- Facil de configurar-solo 3 ajustes
1. Selecciéon de un tipo de arranque
2. Configuracion de la corriente nominal del motor
3. Seleccion de la clase de disparo

- Reduce el esfuerzo de ingenieria en el DCS

- NoO se necesita programar el equipo.

© ABB Group
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UMC100 Manejo del motor
Custom Application Editor

En muchos casos la logica de bloques contruida por
defecto es suficiente

PERO

Para requerimientos especiales e individuales, existe una
herramienta de aplicaciones

Esto se realiza con el “Custom Application Editor”, el cual
viene integrado en el paquete de software del equipo.

El editor incluye librerias con bloques de funcionamiento
para

- UMC100 entradas/ salidas
= Funciones logicas

= Funciones basicas

- Funciones de control

- Modulos de expansion
ge?)?e?ﬂ%é?ulpo, 2014 | Slide 30 " .. ..



UMC100 Manejo del motor
Custom Application Editor

View Dewice Tools ‘Window Help

zlvnel oame 0]

=lol=|

-8 X

ion [0]

@ <PROFIBLIS.CO> ABE

E.@ <0 is Pro adapter - UMC100-PAN Settings

- ig Pro Comm C -
-ig Pra Comm C Language: IEngIlsh j
- ig Pro Comm C Tagname: IUMCT oo
- iz Pro Comrm
Backlight: v

Paszsword Protection: [

N etW or k VI ew: Password: IQEhEIm a2z A2, 09

All devices on
the fieldbus

~ User defined displays

Display One: 0 =

Display Two: 0 =

Display Three: 0 =
: =

Display Four: 3 =1

Display Text Four:

Dizplay Five: 4 =1

Dizplay Five Text:

~ Communication Settings

Busfault Feaction:

Address Check: r
10 Modules
Dt v Digital 10 Module

i~ Custom Lagic

Enable Custor Lo

R4

“ni k1 Ls
The value povided here
iz available in the custom application 8 |
and allows to adjust behaviour o _*—Il.'i
during configuration and at runtime. LA {5

“n?
Custam Application [nput: ID _lj
“Yoltage DIP

[ e —— UMC DTM =l

State

03-18-2009412:03:41 Application ""Configuration" loaded successfully.
03-18-2003/12:03:50 Persistent offline data set

™ Fead cyclic

]

Frint

Ok Cancel | Apply | Help |

4 I _>| | Persistent offline data set

’C| administrator/M aintenance

AR

| | User: Adm\nislralur| |:| |:| DI
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UMC100 Control del motor
Custom Application Editor - Full application

— Configuration [01

[General Settings | b atar Cantral | Pratections 1 | Pratections 2 | Multifunction Inputs | Alam / wan  Custom Application Editar |

SR RR (I RAQ S FH| 0 @ =e Tool Bar

4 Connector s
-5 Comment T T RBT -
- UMC Input STEEEmD e R T
G4 LML Output s [ = — »
B4 10 Modules - - b g =
-] Logic Functions ——zz1 - —
[#-45] Basic Functions - el
-4 Contral Functions =
- Wiing ncsaring = Bl LUES
Function Block R
Library ey
e 2 i e -
>-U\_—v— >_i-l -]_bl e

Drawing Area

g meooring b PG LYSG
(At arageman: S

. o
o ey

A |
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UMC100 Manejo de motor
Entradas digitales

6 entradas digitales DI

- DIO-2: Entradas multifuncion con varias opciones de
configuracion

- Alarma/advertencia
- Retraso
- NO/NC
- Autoreset, Texto de falla
- DI3-5: Entradas predefinidas para arranque/inversion/parada
= Jog
= NO/NC

© ABB Group
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UMC100 Manejo de motor
Hardware — Entradas multifuncionales

":

p Tast Postion
=1 >
o0 L+ T once___ T : -
e ay .
Ton | 21 Motor Stop Delayead
— 21 »
External Fault O
Input i] Emﬂ
Delay Time Furction: Exlernal Fault Setlingz
| E kternal Faulk j Bufarazet ™
Fauk Tert[1-5) |1k

Facil de configurar

Opciones separadas para funciones y retrasos de tiempo
Muchas funciones son seleccionables como NO 6 NC

Fallas externas configuradas:
- Textos individuales con 2 a 8 characters
- Autoreset
- Tiempo de retardo
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UMC100 Manejo de motor
Hardware — Entradas multifuncionales

- Off

= Stop (NO/NC)

« Ext. Fault always (NO/NC)

« Ext. Fault Motor on (NO/NC)

= Prep. emerg. Start (NO/NC)

= Testposition (NC/NC)

- Force local 2 (NO/NC)

- Fault reset (NO/NC)

- Voltage DIP (NO/NC)

- CEM11 Warning always
- CEM11 Warning after startup
- CEM11 Fault always

- CEM11 Fault after startup

= Delay time configurable

© ABB Group
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UMC100 Manejo de motor
Salidas

= 3 x salidas de relé
= Para conmutacion de contactores

- Directamente controlado por el UMC

- Las salidas libres pueden ser controladas o modificadas por el
DCS o la logica especifica del UMC

- DO2 puede ser configurada como una salida de falla
- 1 x 24V Salida de transistor

- Configurable como salida de falla
- Salida de falla:

- On si hay falla

- Off si hay falla

= Intermitencia si hay falla

© ABB Group
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UMC100 Manejo del motor
Funciones- Parametrizacion

4 Estaciones de control y mando:
Panel
Di(pulsador)
Software
Bus de campo

3 modos de operacién: Local,
Remoto y local 2.

sSe@ = . .
R Dependiendo del autobit y de la
s 4 4 4 operacion configurada se activa
pioe Loci2 cada modo

D1 Staet
D1 Stop
LCD Stan
LED Step

Bus Cyche St
Bus Cycio Stop

K g R aug-q-
7 qq AL

1449 97 13 Q'lg*

Bus Acyche Stant
Bus Acyche Stop

LU
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UMC100 Manejo del motor
Funciones- Parametrizacion

- Reset de falla via Bus, LCD Panel o entradas digital

- Reset manual de fallas de proteccion

- Reset de fallas manual 6 automatica provenientes de
entradas multifuncionales o modulos externos.

© ABB Group
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UMC100 Manejo del motor
Modulos de expansion I/O DX111, DX122

- 8 entradas digitales aisladas
galvanicamente

- 1 salida analdgica (0/4-20mA, 0-10V)
para medicion de variables

- Facil montaje:

Hasta 3m de distancia entre el
UMC100 y DX1xx

- 2 Tipos
- DX111 Dis 24V DC
- DX122 Dis 110/230V AC
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UMC100 Motor Control
Modulo de tension VI150, VI155

= 3 entradas de tension L1, L2, L3
= 150 -690 V AC

- 1 salida de relé

- Facil montaje:

Hasta 3m de distancia entre el
UMC100 y VI15x

- 2 Tipos
= VI150 Redes aterrizadas
= VI155 Redes con tierra o0 sin

aterrizar .
altitudes >2000 m

L3 FREPES



UMC100 Motor Control
Modulo de tension VI150, VI155

= Caracteristicas adicionales con moédulos de tension
= Proteccion

= Sub / Sobre tensiéon

- Sub /sobre carga
- Factor de potencia (cos Phi)

- Pérdida de fase/ desbalance / secuencia segun tension

- Diagnostico
- Tension de las tres fases
- Factor de potencia
- Desbalance de tension
- Potencia activa
- Potencia aparente
- Energia

- THD Distorsion armonica total

© ABB Group
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UMC100 Diagnostico del motor
Panorama

- Informacion disponible desde el bus de campo y el panel

- Datos disponibles
- Corriente
- Estado
- Carga térmica
- Tiempo de arranque y corriente correspondiente
- Tiempo para disparar y refrigerar

- Energia
- Fallas y advertencias. Memoria para 16 eventos

- Contadores para mantenimiento
= Numero de arranques/hora
« NuUmero de disparos

» Horas de operaciéon del motor

© ABB Group
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UMC100 Diagnostico del motor
Panel de control

- Monitorea
- Entradas y salidas
= Corriente (A, %)

Acceso a - Alarmas
~opciones

Acceso al
menu

= Opera
= Arranque
- Parada

= Conocimiento de falla para reset

Parada Arranque

Botones para - Configura

seleccién

- Todos los parametros

= Proteccion con contraseia
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UMC100 Diagnostico del motor
Panel de control

Top Level Menu Main Configuration Menu
w‘ me an‘y w
mp mask
. ht otk 1:Motor management
Fieldbus (right hot key) related settings
Address {e.g.control function)
@ From any ®¢
mask

Motor IE= ] 2:Motor protection
Current [%)] e related settings

{left hot key) (e.q.trip class)
Motor 3: Fieldbus related
Current [A] settings (e.g.bus

address)
Status UMC 10 modute
Diaital Inouts ated settings
'griatinpu ie.g. DI functicn)
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UMC100 Comunicacion
Redes y bus de campo

- UMC100 pueder comunicarse via el FiedBusPlug a:
- PROFIBUS DP (2-125)
- DeviceNet (2-64)
- Modbus RTU

- CANopen (1-127)
- Modbus TCP @
- Una sola version del UMC100 para todas las redes de
bus de campo

= Total proteccion y control del motor aun con alguna falla
del bus de campo

- Interfase de bus de campo y UMC100 pueden ser
montadas separadas, perfectas para aplicaciones de
CCMs

ks FREPES



UMC100 Comunicacion
Redes y bus de campo

‘ <

_ﬂﬂﬂﬂﬂ - Maneja todos los buses de campo relevantes en la

Example with PROFIBUS

industria.
Modbus - PROFIBUS DP VO0/V1 PDP22, PDQ2
4 - Modbus RTU MRP21
Dem - Ethernet Modbus TCP MTQ22
CﬂNop@ﬂ - DeviceNet DNP21
= CANopen COP21
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http://www.profibus.com/pb
http://www.feldbusse.de/DeviceNet/devicenet.htm
http://www.feldbusse.de/CanOpen/canopen.htm

UMC100 Comunicacion
Separacion del nodo y el equipo

LCD Control Panel Se ajusta en espacios muy limitados!
a) Drawer mounted

p) Hr remote mounting —
[l

ke

: TS
0= e N

\
'
! ' '
A
\__-'../’ !

\

UMC100

FBP Interface
Cable

Panel Extension
Cable

© ABB Grou "“====
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UMC100 Comunicacion
Separacion del nodo y el equipo

Aplicacion con FBP y gaveta

Seriel Link
Frorn Presious

FieldbuzFlug
B

\

FieldbusFlug

leg FOFZ)

To neiat
FiekdbusFlug

Cable
Chamber




UMC100 Communication
Separacion del nodo y el equipo

= Solucion robusta para conectar bus de campo a
controlador de motores dentro de la gaveta.

- Nodo permanece en funcionamiento mientras la gaveta es
cambiada o reparada.

© ABB Group
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UMC100 Comunicacion
Separacion del nodo y el equipo

Application with PDQ22
in a Drawer System

Connection
tond rmweser

To UmaZ 14
D PTE)

FieldbusFlug
FOH1T)

Cable Charmber



UMC100 Comunicacion
Flujo de trabajo de ingenieria

Requerimientos del cliente

L 2,

Légica predefinid Légica que requiere programacion

80% / 20%

= Configuracion UMC100 con - Cambio de la I6gica de

.LCD Panel control con bloques.

.GSD, EDS - Descargar aplicacion

-HWD - Cambio de parametros en

.DTM en blogue por configuracion
simple.

= NO se necesita
programacion
ge%?e?ﬂ%é?ulpo, 2014 | Slide 51 " .' ..



UMC100 Comunicacion
Configuracion via archivos de descripcion (GSD, EDS)

Profibus Slave: Module selection

——1 | = Configuracion en el sistema de control.
coe | Descarga de parametros durante el
P arranque.
[ - Aplicaciones no se pueden modificar
PROFIBUS Qutput bytes available:
Example tweonsn | + PROFIBUS:
|95 :
= Archivos separados GSD para

|244

PDP22 y PDQ22
Lengih [T byes - CANopen / DeviceNet

Mame Walue [rata type| Byt
Canstd? 0 BYTE 47
Sefting le 1 50 DWwiORD 1] H .
Sating o2 I - Archivos EDS para Device Nety
D Starting Time=0.1z* EOO WORD 8
Current Factar [%] 100 WORD 10
Cooling Time=1s* 120 WORD 12 Can Open
Earth Fault Trip Thr.[%] 0 BYTE 14
Earth Fault Trip Delay=0.15* 5 BYTE 15 . .
Lenguage qn | eve 15l = LOS archivos GSD y EDS siempre
Feversing Lockeout Time= 1 BY'TE 17
Fault Dutput Off BYTE 18 A 1 1 1
1 ——st e 1 estaran disponibles en el website de
Laow Current ‘warn Level=5%"* BYTE 20
Low Current ' arn Delap=015* Clazz 10 BYTE 21 AB B .
1| | Class 20
Clazz 30
Clazz 40

LD, s FREPES



MC100 Comunicacioén
onfiguracion via DTM

™| Frotections 1| Frotections 2 | Mulifunction Inputs | &lsm / Warn | Custom Application Editor |

- Interface amigable

[~ Command Contiol

[" Mode Selection Conirol Functior: Transparent -

g @ g Fault Dutput: OFF =

= diva s e b3« Aplicaciones personalizadas segun

Focelacd2 | #0070 | D 1 St | pgaitPescion:  [Femn =] . . e .
F R B i requerimientos especificos (editor
0 One mode will

be selected. Emergency Start r
Autoreset Faults: |

[~ Mode:

- Local 15 Aute—~ Local 2

el N ) w2 | = Monitoreo y diagndstico en linea

<
<
<

LCD Start I r I Switchaver Time: G =
LDStep | 7 I i ~elutor

=== 3| « Comando de arranque/inversion y

r I r
BusCpolicSlop | [ I =
W | a | parada
BusAeyclicStop | M 14 ~ ’V

Rev Lockout Time: i _:l s

- Util para equipos de instrumentacion
5| Motor Management | Pratections

Pratections 2 | Multifurction Inputs | “Yoltage DIP | Aux Fault/w/am | Custam
- Themmnal Overload Protection A B B
.

easurement
Trip Class: Class 10 | Thermnal Load Pre-w/arning: | 100
Cooling Behaviour after Thermal Overdoad Tip————————————————————————
0.5 A Cooling Maode: Time | . . s, .
E— neee [ w CONfiguracion:
Thermal Restart Level: |0
=1 .
oo ==l tims
= Uno-uno
a0 ext. CT
High Current Trip Lewvel [H1
High Current “+fam Level [HT
High Current Trip
- Bus completo
High Current 'w ar
ES HCTL
Samamamanli= s Lowe Current Trip Level
=== LOWL ) oy Cuent Wan Level
LCTL
Low Current Tr
t
Td . Lows Current Wan
Starting Running

© ABB Group
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UMC100 Comunicacion
Configuration via PC-Adapters

1| PROFIBUS Universal Motor
Type Manager Controller
1-FBP) (UMC22-FBF)

F=a PDP22
= == USB Interface
for PROFIBUS

- f_-;; (UTP22-FBP)

= Punto a punto

PDA11

PC with PROFIBUS UTF21-FBP Universal Motor
Device Type Manager USB to Neutral Controller
(PBDTM-FBP) Interface Adapter (UMC22-FBP)

© ABB Group “ I. I.
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UMC100
Aplicaciones

- Bandas transportadoras rotas

- Pérdida del flujo de aire en ventiladores
- Exceso de cargas

- Atascamiento en el proceso

- Acoplamientos defectuosos

- Aspas de ventiladores rotas

- Pérdida de succion en las bombas

- Mantenimiento preventivo

= CCMs

© ABB G
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