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Esigenze utilizzatori impianti solari l

 Massimizzazione produzione

e Ottimizzazione consumi ausiliari
e Storicizzazione produzione

e Pjanificazione manutenzione
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Impianto fisso (30 deg — orientamento sud)

Mormalized productions (per installed kWp): Nominal power 198 kWp
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Tracking monoassiale

Normalized productions (per installed kWp): Noeminal power 198 kiWp
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Tracking a 2 Assi
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MNermalized productions (per installed kWp): Nominal power 198 k\Wp
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2024 1984 33484 31758 11.69 11.09
2218 2174 36242 34399 11.55 10.96
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Jan Feb har Apr May  Jun Jul Aug Sep Oct Mov  Dec 298 9 2955 36934 35144 11.40 10.85
September 117.0 18.60 178.8 176.2 28249 27792 11.56 10.88
October 73.0 12.70 113.8 111.8 19040 17985 11.82 11.17
November 36.0 6.70 533 52.2 8807 8180 11.68 10.86
December 28.0 3.20 47.8 46.9 8023 7469 11.86 11.05
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Legends: GlobHor Horizontal global irradiation EArray Effective energy at the output of the array f—
T Amb Ambient Temperature EQutinv Available Energy at Inverter Output
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Vantaggi posizionamento biassiale

Contronto fra i diversi tipi di impianto
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Risultati della comparazione

La potenza risultante in uscita ai 3 sistemi, composti da un pari numero di
moduli e la seguente:

Sistema Fisso 208 856 kWh annui
Sistema ad inseguimento monoassiale 262 090 kWh annui
Sistema ad inseguimento biassiale 271 642 KWh annui
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Architettura impianti solari fissi

PV field PV inverter Grid connection

|
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Generazione DC DC to AC
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Architettura impianti a inseguimento solare

Motori + Automazione
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Simatic S7 400

Azionamenti H H
e Controllo

e Trend

e Gestione carichi
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Esempio campo solare con piu inseguitori collegati in rete

" Log

Multimetri
Modubus TCP

= Monitoraggio
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Principio funzionamento automazione

a bordo controllore

ORA : :
- Movimentazione
> |Calcolo posizione sole j> assi
Coordinate
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Movimentazione

Encoder
Azionamento
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Posizionamento azimuthale in 24h
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Azimuth | Giorno Notte

[p] = red ”muu
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; Attivita motore

FEDERAZIONE NAZIONALE H
AN’E IMPRESE ELETTROTECNICHE W AssoAutomazione
i ERELETTONISE CONFINDUSTRIA Associazione Italiana

[ DeL 155 L UmLORE DeLLinnoUmzIons Automazione e Misura



Posizionamento zenithale in 24h
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Vantaggi utilizzo automazione

» Gestione centralizzata di un intero campo solare

» Supervisione sia locale che decentralizzata

 Controllo efficienza totale del sistema

 Realizzazione di storici

» Coordinazione di piu inseguitori (anche specchi) gestione dei carichi
 (Gestione allarmi via e-mail

 Gestione allarmi via SMS

« Programmazione remota per facile manutenzione

Monitoraggio continuo
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Conclusioni
T

« Il monitoraggio continuo dell’energia e
prodotta e consumata per il ~JL
riposizionamento consentono una § w0
rischedulazione dinamica della v \
movimentazione in grado di massimizzare i N
I'efficienza di un impianto solare nei periodi
di minor efficienza media e
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