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Funcionamento do Sistema
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Funcionamento do Sistema
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Funcionamento do Sistema

« Os programas para o automato devem garantir que a luz
de presenca (LP na tabela de simbolos, ou seja 0 output
54) é ligada incondicionalmente durante a execucao do
programa

« Assim que o trabalho estiver concluido deve-se sempre
libertar o automato, sinalizando com o desligar da luz de
presenca, e em seguida desligar da VPN

« Atencao gue € comum esguecer de desligar a VPN
Impedindo 0 acesso dos colegas

GRUPO DE CONTROLO AUTOMACAO E ROBOTICA
Departamento de Engenharia Mecanica/ IST/UTL TA_cap2.5



Instalacao de Aplicacoes

« Aceder a pagina alternativa da disciplina em:

hittp://web.ist.utl.pt/ist11390/aind.htm

Software do Automato SATA (PG 3IV14)

Software de Visualizacio

sSoftware de interface e notas para instalagdo e tabela de simbolos

Passwords

Programa de teste de um posto no lab. remoto

Nota: Quem usar o Windows Vista deve ler o documento “CompatibilidadeVista

" e quem usar o Windows 7 deve ler o documento “CompatibilityInfoWin 7.pdf”
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Instalacao de Aplicacoes

O ficheiro LRInterface.zip contem:

MNome Tipo Tamanho comprimi...

| Instalacao&Utilizacao Adobe Acrobat Document 1.224 KE
-1 LabRemotolnterface Aplicagao b8 KE
=7 LabRemotolnterface(simples) Aplicacao 50 KB

@ mfclld.dll Extensdo da aplicagao 823 KB
2 msveplld.dll Extensdo da aplicagdo 179 KB
% msver/ld.dll Extensdc da aplicagao 227 KB

Path de instalapOo destas dlls Documento de texto 1 KB

Tabela de simbeolosLabRemoto Docurmento de texto 1 KE

GRUPO DE CONTROLO AUTOMACAO E ROBOTICA
Departamento de Engenharia Mecénica/ IST/UTL TA _cap2.7



Instalacao de Aplicacoes

* Programa LabRemotolnterface (LRI) € uma aplicacao
executavel e nao requer instalacéo. Os ficheiros dll que o

acompanham devem ser copiados para
C:Windows/system32
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Criacao da VPN

 Painel de Controlo \ Rede e Internet \ Centro de Rede e Partilha

ﬁ'_E' Configurar uma Ligagdo ou Rede

Seleccione uma opgdo de ligacao

2 Ligar & Internet
- Configurar uma lig semm fios, de banda larga cu de telefone & Internet.
figurar umna rede nova
ure um n er ou pon

Ligar a uma area de trabalho
Confiqurar uma ligacdo de acesso telefénico ou VPN & sua drea de trabalho
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Criacao da VPN

 Painel de Controlo \ Rede e Internet \ Centro de Rede e Partilha

= e |
=0 =
- @ LTEI Ligar a uma Area de Trabalho

Pretende utilizar uma ligagdo que ja tem?

@ Maa, criar uma nova ligagde

() Sim, vou seleccionar uma ligagdo existente

;E cdafone Mobile Connect
(<" IModem padrdc numa ligagdo Bluetoot

(CSsgite ) (Gangeir
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Criacao da VPN

 Painel de Controlo \ Rede e Internet \ Centro de Rede e Partilha

|7||m||l||

=] = ==

@ @ L;E Ligar a uma Area de Trabalho

Como pretende estabelecer a ligagdo?

= Utilizar a minha ligacdo & Internet (VPN)
Ligar utilizando umna ligagdo VPN através da Internet.

N —@ — P

= Marcar directamente
Ligar directamente a um ndmero de telefone sem utilizar a Internet.

Cancelar
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Criacao da VPN

 Painel de Controlo \ Rede e Internet \ Centro de Rede e Partilha

o] & |

@ |__h|£I Ligar a uma Area de Trabalho

Escreva o endereco de Internet para ligar
O administrador de rede pode fornecer-lhe este enderego.
Enderego Internet: 193.136.103.204

Meme Destino: Laboratario Rem |:|t|:||

[ Utilizar um smart card
B[] Permitir que outras pessoas utilizem esta ligagdo
Esta opgdo permite que qualquer um com acesso a este computador utilize

esta ligagdo,

[T N#o ligar agora; basta configurd-lo para que eu consiga ligar mais tarde

=T
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Criacao da VPN

 Painel de Controlo \ Rede e Internet \ Centro de Rede e Partilha

|7||m||l||

@ |_?ﬂ Ligar a umna Area de Trabalho

Escreva o seu nome de utilizador e palavra-passe

MNome de utilizador: vpn

Palavra-passe: sessanl
"] Mostrar caracteres
[T Mernorizar esta palavra-passe

Dominic (cpcional):
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Configuracao da VPN

Actualmente ligado a:

J==3 eduroam
Acesso a Internet

Acesso telefonice e VPN

Vodafone Mobile Connect ;:‘

Laboratério Remoto e ‘ ‘

Ligar

Laboratério Remcté‘
! Propriedades

Ligagdo de rede sem
eduroam
edurcam-guest
FW-Home
SpeedTouchDFO78B

Abrir o Centro de Rede e Partilha

B a

Personalizar...
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Configuracao da VPN

Primeira ligagdo

0 Windows pe ar primeiro @ uma rede plblica, tal como
a Intemet, antes ] ] lecer esta ligagdo virtual.

[7] Marcar primeiro outra ligagdo:

Consulte a nossa declara onling para obter
informagdes sobn olha e utiliza dados.
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Configuracao da VPN

g Prom oo s ool p Moo

5 Propriedades de Laboratdric Remoto

Gel

Esta ligagdo utiliza os seguintes itens:

-i- Protocola IP Versdo 6 (TCP/IPvE)

& Protocola IP a0 4 (TCP/Pvd)

g Partilha d ros & Impressoras para Redes Microsoft
"% Clients para redes Microsoft
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Configuracao da VPN

g Prom oo s ool p Moo

5 Propriedades de Laboratdric Remoto

As definigies de IPvE podem ser atribuidas autom, = » suportar esta capacidade.
Caso contrdrio, terd de pedir ao administrador de : ; : |PwE apropriadas .

Jbter um enderego IPv6 automaticamente

lizar o sequinte enderego |PvE:

Comprimenta do pre

(@ Obter automaticamente o enderego do servidor DNS
(" Lhilizar os seguintes enderecos de servidor DNS:
idor DS prefendo;

dor OMS alternativo:
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onfiguracao da VPN

. = Propriedades de Laboratdric Remoto

(e

e Propriedades de Protocolo IP Versao 6 (TCP/IPv)
& G Definigées de TCP/IP avancadas

E

sta capacidade.

guando estiver ligado a uma rnadas.

simukt nte.

-a automatica

de interface;

Avangadas...
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Configuracao da VPN

g Poommiodo s ool p Moo

§ Propriedades de Laboratdric Remoto

«sta capacidade.
Protocola IP Versdo 4 (TCP/IPv4) riadas.
ilha d Impressoras para Redes Microsoft

Descricdo

Protocolo de Controlo de Transmissa
0 protocolo de rede alargada pr
comunicagoes atraves de diversas

Avangadas...
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onfiguracao da VPN

= _Propriedades de Laboratdric Remoto
Propriedades de Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPwd)

Pode optar por atrbuir automaticamente as definighes IF se a rede \sta capacidade.
suportar essa funcionalidad ontrario tem de pedir ao riadas.
administradar de rede as definigdes IF apropriadas.

(@ Obter um enderego IF automaticamente
() Lhilizar o seguinte endereqo |P:

Enderego IF:

(@ Obter automaticamente o enderego do servidor DNS

(71 LKilizar os seguintes endereqos de servidor DNS:
ridar DS prefe

or DS alterr

Avangadas...
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onfiguracao da VPN

n e | —

g Poommiodo s ool p Moo

- § Propriedades de Laboratdric Remoto
o
Propriedades de Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPwd)

(e
g
[. { Definigdes de TCP/IP avangadas

1 capacidade.
idas.

simuttaneamente.
. 05 dados que nd er enviados na rede
icaminhados para a rede de acesso telefdnico.

[] Utilizar gateway predefinido na rede remota

Desactivar adigdo de rotas baseada na classe

Métrica automdtica

Avangadas...
)
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Passos para trabalhar

A estabelecer ligacao VPN ao lab Remoto

Ligar o IP View para visualizar o laboratorio

Abrir a aplicacao LabRemotolnterface (e/ou o SAIA PG5)

Estabececer ligacdo ao automato
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Passos para trabalhar

 Carregar o programa no autémato

 Correr o programa

 Fechar as aplicacoes
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